
配置NS3需要的环境。⾃⾏搭建NS3协议并创建收发端⼝实现NS3⽹络通信,根据通信状态决

定控制指令。

软件要求：Windows 10及以上版本；RflySim⼯具链 。

硬件要求：笔记本/台式电脑1台 。

例程⽬录：

：启动⽆⼈机仿真的⽂件夹

：⼀键启动脚本

：启动界⾯的⽂件夹

双击运⾏OneScript.bat脚本，将⻜机仿真与NS⽹络仿真进⾏意⻅配置与启动

NS3⽹络仿真（仅限完整版及以上版

本）

1. 实验⽬的

2. 实验要求

[1]

[2]

3.实验地址

[安装⽬录]\RflySimAPIs\9.RflySimComm\3.CustExps\e2.NS3_UAVCommExps\4.NS3-Ct

rl

uav

OneScript.bat

pyviz

4. 实验内容或步骤

4.1 步骤1 运⾏脚本

.
uav
OneScript.bat
pyviz


同时可以看到GUI界⾯显⽰，点击下⽅的仿真按钮可以看到各⻜机之间通信状况。

同时可以在UE与QGC中观察到⽆⼈机到达同⼀⾼度后依次向正北⻜⾏。

4.2 步骤2 观察数据传输结果

4.3 步骤3 观察⻜机运动状况





NS3（Network Simulator 3）的设计和运作基于离散事件模拟（Discrete Event

Simulation, DES）的原则。离散事件模拟是⼀种计算机模拟技术，⽤于分析和预测离散事

件系统的⾏为，其中"事件"是在特定时刻发⽣的瞬间动作，它们改变系统的状态。在NS3

中，这些事件通常与⽹络包的发送、接收或⽹络协议的状态转换相关联。

1. ⽆

5. 关键知识点

关键知识点1：NS3（Network Simulator 3）

6.参考资料



A1：***

A2：***

A3：***

1.  

2. 推荐配置请⻅：  

7.常⻅问题

Q1：***

Q2：***

Q3：***

https://rflysim.com/ ↩
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf ↩

https://rflysim.com/
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf
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