
通过mavsdk来设计⾃⼰的mavlink控制算法

当前位置：[[安装⽬录]\RflySimAPIs\6.RflySimExtCtrl\0.ApiExps\e17_MAVSDKExps\](..\e17_MAVSDKExps)

序号 实验名称 简介 ⽂件

1 MAVSDK官⽅其余例程实验

该⽂件中的所有实验均是基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可在RflySim平台上进⾏SITL、HITL仿真等实验。

2 MAVSDK例程之起⻜

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机的起⻜与降落。

3 MAVSDK例程之Offboard模式下航点⻜⾏实验

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机在Offbaord模式下按照程序中的世界坐标系(北东地)

的航点⻜⾏。

4 MAVSDK例程之Offboard模式下航点⻜⾏实验

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机起⻜后成“”⻜⾏。

序号 实验名称 简介 ⽂件

1 mavsdk库使⽤实验 通过mavsdk来设计⾃⼰的mavlink控制算法 <in

2 MAVSDK官⽅其余例程实验

该⽂件中的所有实验均是基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可在RflySim平台上进⾏SITL、HITL仿真等实验。

3 MAVSDK例程之起⻜

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机的起⻜与降落。

4 MAVSDK例程之Offboard模式下航点⻜⾏实验

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机在Offbaord模式下按照程序中的世界坐标系(北东地)

的航点⻜⾏。

5 MAVSDK例程之Offboard模式下航点⻜⾏实验

该实验基于MAVSDK的官⽅例程进⾏适配了RflySim平台，

可实现⽆⼈机起⻜后成“”⻜⾏。

e17_MAVSDKExps：mavsdk库使⽤实验
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0.OtherOfficalExp/Readme.pdf
1.TakeOff&LandExp/Readme.pdf
2.OffboardPosNEDExp/Readme.pdf
3.OffboardFromCSVExp/Readme.pdf
0.OtherOfficalExp/Readme.pdf
1.TakeOff&LandExp/Readme.pdf
2.OffboardPosNEDExp/Readme.pdf
3.OffboardFromCSVExp/Readme.pdf


注1：各版本区别说明详⻅： 。更⾼版本获取请⻅：

，或咨询：

备注

https://rflysim.com/doc/zh/RflySimVersions.pdf

https://rflysim.com/download.html service@rflysim.com
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