
失效保护逻辑设计实验

例程⽬录：

序号 实验名称 简介 ⽂件地址

1 失效保护逻辑设计实验

在 Simulink 仿真环境中，在⼿动模式下，实现⻜⾏器的返航和着陆，

并记录和分析过程，并完成硬件在环仿真。

2 失效保护逻辑设计实验

在基础实验的基础上，添加相应的状态转移，在⼿动模式下，

实现⻜⾏器的返航和着陆，并且返航和着陆之间可以相互切换。

实现硬件在环仿真。

3 失效保护逻辑设计实验

本实验主要内容则是详细介绍了多旋翼失效保护的原理和保护机制的设计，

并设计了分步实验（基础实验、分析实验和设计实验）

由浅⼊深的带领读者者领会这部分知识。在基础实验中，

读者将复现由⼿动控制模式（可能是⾃稳模式、

定⾼模式或定点模式的⼀种）到返航模式或着陆模式的切换；

分析实验则要求读者更改状态转移条件，能够实现返航和着陆之间的切换；

设计实验要求读者实现四旋翼在遥控器失联时多旋翼能⾃动返航着陆。

4 失效保护逻辑设计实验 根据基础实验和分析实验，实现四旋翼返航和遥控器失联时能⾃动着陆。

官⽅⽂档：RflySim官⽅⽂档：
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