
垂直起降⻜机dll模型⽣成及控制系列实验

例程⽬录：

序号 实验名称 简介 ⽂件地址

11 标准垂直起降⻜机DLL⽣成及SIL/HIL实验

在Matlab将Simulink⽂件编译⽣成标准垂直起降⻜机的DLL模型⽂件；

并对⽣成的垂直起降⻜机模型进⾏软硬件在环仿真测试，

通过本例程熟悉标准垂直起降⻜机的建模与使⽤。

2 22 双旋翼垂尾模型代码⽣成及软硬件在环仿真 通过该例程熟悉双旋翼垂尾模型的使⽤以及软硬件在环仿真步骤。

43 ⾼精度垂直起降⻜机DLL⽣成及SIL/HIL实验

在Matlab将Simulink⽂件编译⽣成垂直起降⻜机的DLL模型⽂件；

并对⽣成的垂直起降⻜机模型进⾏软硬件在环仿真测试，

通过本例程熟悉垂直起降⻜机的建模与使⽤。

34 四旋翼垂尾模型代码⽣成及软硬件在环仿真 通过该例程熟悉四旋翼垂尾模型的使⽤以及软硬件在环仿真步骤。
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