
了解 FlyEval 与 RflySim/CopterSim 的模型衔接流程：在 FlyEval ⽹站完成多旋翼任务需

求设计、推荐⽅案⽐较与正向性能评估，确认最终装机参数后导出 XML 模型，并在

CopterSim 中加载该 XML，为后续软件在环或硬件在环验证准备⻜⾏器动⼒学模型。

本例程不重新实现 FlyEval ⽹站，不提供 PX4、CopterSim 或⻜控的本地启动脚本。XML

导⼊完成后的 SIL/HIL 启动、控制器配置和结果判定，应按对应的专项例程执⾏。

软件要求：Windows 10/Windows 11；可访问 FlyEval 的现代浏览器；已安装的

RflySim ⼯具链与 CopterSim，安装与版本说明⻅ 。

软件要求：具有⽂件复制权限，可将浏览器下载的 XML ⽂件复制到 CopterSim 的

 external/XML  ⽬录。

硬件要求：笔记本或台式电脑 1 台；推荐配置⻅ 。

可选硬件要求：仅在后续硬件在环验证时准备真实⻜控、USB/串⼝链路、地⾯站和符

合项⽬要求的安全测试条件；本例程的 XML 导⼊步骤本⾝不要求连接⻜控。

CopterSim 的实际安装路径以本机安装结果为准。

例程⽬录：

FlyEval到CopterSim XML模型导⼊实

验

1. 实验⽬的

2. 实验要求

RflySim 官⽅⽂档

HowToInstall.pdf

3.实验地址

[安装⽬录]\RflySimAPIs\2.RflySimUsage\1.BasicExps\e22.flyeval2CopterSim

1 / 8

https://rflysim.com/doc/zh/
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf
.


在浏览器中打开 。填写造型结构、重量⼝径和重量、⽬标悬

停时间、⻜⾏海拔、设计⽤途、电池类型和⽓动外形等任务约束。

根据任务重点设置推荐倾向。续航、载荷、能耗效率、安全余量和整机轻量会影响候选项排

序，但不能替代对任务约束本⾝的核对。需要时可使⽤⻚⾯的“AI 选型”补全需求；继续

前应确认其给出的重量、载荷、续航和海拔理解正确。

点击“逆向求解”⽣成候选表。候选表应包含电机、电调、螺旋桨、电池、机架轴距、悬停

时间、可⽤载荷、最⼤平⻜速度和整机重量等信息。

⽐较候选项的悬停时间、可⽤载荷、最⼤平⻜速度、整机重量和动⼒组合。选定待评估的候

选⾏后双击，FlyEval 将打开正向性能评估⻚⾯并带⼊该候选的构型、动⼒系统和电池参

数。

进⼊正向评估⻚⾯后，核对旋翼构型、机架轴距、重量类型、整机重量、⽓动外形、阻⼒系

数、⻜⾏海拔、空⽓温度及⻜控/附件电流；同时核对电机、桨、电调、电池串数、电池容

量和电池重量。部件型号与实际采购计划不⼀致时，返回本步骤前的候选设计⻚⾯重新筛

选。

4. 实验内容或步骤

4.1 在 FlyEval 中输⼊多旋翼任务需求

FlyEval 多旋翼需求设计⻚⾯

4.2 ⽐较推荐候选并进⼊正向评估
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将实际计划装机的重量、载荷、电池容量、⻜⾏海拔和环境温度填⼊正向评估⻚⾯，重新计

算后检查悬停油⻔、悬停转速、电流、功率、效率、总拉⼒、最⼤油⻔⻜⾏时间、可⽤负载

和最⼤平⻜速度。

记录最终电机、螺旋桨、电调、电池、机架轴距、起⻜重量、悬停油⻔、悬停转速、数据曲

线来源和计算⽇期。任何部件替换、电池容量变化或实际称重偏差，都应重新进⾏正向评估

并⽣成新的 XML。

按确认型号装机后，可在符合项⽬安全要求的台架或场地检查实际起⻜重量、推⼒、电流、

振动、重⼼和热管理。⽆螺旋桨状态下可检查电机编号、转向、⻜控输出和电调响应；安装

螺旋桨后的测试必须遵守项⽬安全要求。本步骤的实测数据仅⽤于回填和修正选型，不构成

实⻜许可。

在最终确认的 FlyEval 正向评估结果⻚，滚动⾄“控制模型”区域并点击“保存 XML”。浏

览器下载的 XML ⽂件应与当前确认的动⼒组合对应；保留原始下载⽂件，并将⽂件名、导

出⽇期和关联的装机选型记录⼀并归档。

该 XML 描述⻜⾏器的质量、三轴转动惯量、机⾝尺度、旋翼数量和构型、推⼒与反扭矩特

性、电机响应、空⽓阻⼒、旋转阻尼及悬停⼯作点。XML 不是⻜控固件，不能单独启动仿

真。

4.3 微调参数并确认装机选型

4.4 从正向评估结果导出 XML
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找到本机 CopterSim 安装⽬录下的  external/XML  ⽂件夹。默认安装⽰例为

 C:\PX4PSP\CopterSim\external\XML ，实际路径应以本机 RflySim 安装⽬录为准。

将步骤 4.4 下载的 XML 复制到该⽬录，然后打开 CopterSim。在  Use DLL Model  下拉框

中选择该 XML，确认显⽰的模型名称与 XML ⽂件名⼀致，并检查质量、构型、旋翼数量和

初始状态没有明显异常。

若  Use DLL Model  列表中没有显⽰⽬标⽂件，检查 XML 是否复制到正确⽬录、扩展名是

否为  .xml 、⽂件是否为本次评估导出，并重新打开 CopterSim 后再次选择。

4.5 将 XML 导⼊ CopterSim
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XML 已被 CopterSim 识别并选中，表⽰本例程的导⼊⽬标完成。后续验证按实际环境分⽀

执⾏：

1. 软件在环：按  或项⽬指定的 PX4 SITL 例程，分别启动⻜控、

CopterSim、地⾯站和三维显⽰环境，再加载本例程导⼊的 XML 进⾏悬停、姿态、航

线或控制算法验证。

2. 硬件在环：先按  完成⻜控、通信、安全选项和 HIL 配置；在经批准的安

全测试条件下将真实⻜控与 CopterSim 连接，再加载 XML 并检查遥测、执⾏器输出、

仿真载具运动和失效保护。

本例程不规定 PX4 版本、端⼝号、固件、启动 BAT 或控制器参数。SIL/HIL 的启动成功与

闭环⻜⾏结果由其所属例程独⽴判定。

逆向求解⽤于在任务约束下筛选候选动⼒组合；正向评估⽤于将候选⽅案的实际装机参数代

⼊性能计算。推荐结果是候选，不是最终装机结论。最终结论应以实际重量、部件型号、环

境条件和必要的台架检查为准。

FlyEval 导出的 XML 将最终评估的机体与动⼒学参数传递给 CopterSim。导⼊后应⾸先检

查模型名称、构型、质量和旋翼数量；发现 XML 与最终装机不⼀致时，应回到 FlyEval 正

4.6 衔接后续软件在环或硬件在环验证

⼿动软件在环例程

⻜控介绍例程

5. 关键知识点

5.1 FlyEval 的逆向选型与正向评估

5.2 XML 是 FlyEval 与 CopterSim 的模型交换⽂

件
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向评估重新导出，⽽不是继续使⽤旧⽂件。

XML ⽂件只提供⻜⾏器模型。PX4 SITL、控制器、地⾯站、场景和通信链路属于后续软件

在环配置；真实⻜控、供电、串⼝/⽹络和失效保护属于硬件在环配置。两类闭环验证的安

全要求、启动命令与结果标准不应混⼊ XML 导⼊步骤。

1. 

2. 

3. 

4. 

5. 

A1：先复核重量⼝径、⽬标悬停时间、海拔、构型和电池类型，再调整推荐倾向并重新搜

索。不要为了得到候选⽽忽略任务的安全余量或重量约束。

A2：不可以。候选⾏带⼊的是⽹站给出的默认组合，必须在正向评估⻚按实际电机、螺旋

桨、电调、电池、重量和环境参数微调并重新计算后，才能将结果导出为 XML。

5.3 XML 导⼊与闭环仿真的边界

6.参考资料

FlyEval 多旋翼需求设计

FlyEval 正向性能评估

RflySim 官⽅⽂档

⼿动软件在环例程

⻜控介绍与硬件在环配置例程

7.常⻅问题

Q1：逆向求解没有返回满⾜任务的候选配置，如

何处理？

Q2：双击候选后，正向评估参数与计划装机不⼀

致，是否可以直接导出 XML？
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A3：确认⽂件已复制⾄本机  CopterSim\external\XML  ⽬录，扩展名为  .xml ，并重新

打开 CopterSim。仍⽆法显⽰时，重新从已确认的 FlyEval 正向评估结果导出 XML，避免

使⽤来源不明或与最终装机不⼀致的⽂件。

A4：不能仅凭 XML 完成闭环仿真。软件在环还需要匹配的 PX4 SITL、控制器、地⾯站和场

景；硬件在环还需要已配置的真实⻜控、通信和安全测试条件。请分别按对应例程继续执

⾏。

Q3：CopterSim 中没有可选择的 XML 模型，如何

排查？

Q4：导⼊ XML 后能否直接开始软件在环或硬件在

环？

8 / 8


	FlyEval到CopterSim XML模型导入实验
	1. 实验目的
	2. 实验要求
	3.实验地址
	4. 实验内容或步骤4. 实验内容或步骤
	4.1 在 FlyEval 中输入多旋翼任务需求
	4.2 比较推荐候选并进入正向评估
	4.3 微调参数并确认装机选型4.3 微调参数并确认装机选型
	4.4 从正向评估结果导出 XML
	4.5 将 XML 导入 CopterSim
	4.6 衔接后续软件在环或硬件在环验证

	5. 关键知识点
	5.1 FlyEval 的逆向选型与正向评估
	5.2 XML 是 FlyEval 与 CopterSim 的模型交换文件
	5.3 XML 导入与闭环仿真的边界

	6.参考资料
	7.常见问题
	Q1：逆向求解没有返回满足任务的候选配置，如何处理？
	Q2：双击候选后，正向评估参数与计划装机不一致，是否可以直接导出 XML？
	Q3：CopterSim 中没有可选择的 XML 模型，如何Q3：CopterSim 中没有可选择的 XML 模型，如何排查？
	Q4：导入 XML 后能否直接开始软件在环或硬件在环？


