
通过Flight Review⽹站学会进⾏⻜⾏⽇志的分析。

软件要求：Windows 10及以上版本；RflySim⼯具链 。

硬件要求：笔记本/台式电脑1台 。

例程⽬录：

：⽇志⽂件，记录了⽆⼈机的⻜⾏数据、控制指令和系统响应等信

息。

在浏览器中，进⼊ ⽹站。

基于⽹站的⽇志分析实验

1. 实验⽬的

2. 实验要求

[1]

[2]

3.实验地址

[安装⽬录]\RflySimAPIs\1.RflySimIntro\2.AdvExps\e10.Log-GetAnalysis\2.LogAnalysis

_Wed

../1.LogGet/log.ulg

4. 实验内容或步骤

4.1 步骤1：⽇志上传

https://review.px4.io/
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.
../1.LogGet/log.ulg
https://review.px4.io/


点击"Choose

File…（选择⽂件）"按钮，选择⽇志⽂件 并打开。填写正确的E-mail

地址。点击"Upload（上传）"等待上传成功即可。⾸⻚可以看到⼀些基本的⽇志信息，

如：机架、PX4版本、记录时间等等。

..\1.LogGet\log.ulg
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../1.LogGet/log.ulg


滑动⿏标向下翻动可以看到记录的⻜⾏轨迹、⻜⾏⾼度、⻜⾏姿态⻆度及⻆速率等。如下图

所⽰，为⽆⼈机⻜⾏时的俯仰⻆度的实际值与期望值对⽐图形曲线。

4.2 步骤2：⽇志曲线分析介绍
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对于期望姿态和实际姿态的数值，理想情况下应该尽量相近。即期望姿态曲线与实际姿态曲

线应当尽量重合，当这两条曲线的重合性和跟随性良好时，说明⽆⼈机的⻜⾏性能表现优

异，PID调节达到了⽐较合适的状态。这样的⽆⼈机能够迅速且稳定地达到预期的⻜⾏⻆

度，表现出⾊。

如下图所⽰，为⽆⼈机在⻜⾏过程中电机电调输出的PWM值。⿏标放置到图形上，滚动滑

轮可以⾃动放⼤、缩⼩该曲线。

这部分数据详细记录了⻜控对各电机的输出⼤⼩。在四旋翼⽆⼈机悬停时，所有电机的输出

应该差异不⼤。通过分析数据，我们可以了解⽆⼈机的重⼼位置和电机安装情况。例如，如

果发现相邻两个电机的输出较⼤，⽽相对的两个电机输出较⼩，这可能意味着⽆⼈机的重⼼

偏向了输出⼤的电机那⼀边。另外，如果对⻆线上的两个电机输出偏⼤，我们则需要检查电

机座是否安装⽔平。此外，通过分析各轴电机输出的变化，我们还可以推断出⽆⼈机当时的

姿态和动作情况，从⽽更全⾯地了解⽆⼈机的⻜⾏性能。

滑动到最下⽅，为在QGC地⾯站中所有参数显⽰以及⽆⼈机⻜⾏过程中消息打印。
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消息打印⼀栏包含⻜⾏过程中所有系统错误和警告消息。在分析⽇志前，要先了解⽆⼈机存

在的具体问题，包括⽆⼈机实体硬件情况、⻜⾏视频、⻜⾏环境等。针对具体问题，寻找可

能造成该问题的传感器、参数设置、硬件等，然后根据所有的可能性，查看有关⽇志进⾏逐

个排查。

在Flight Review数据分析中，图表的操作对于理解和解读⻜⾏数据⾄关重要。在图表中，

不同颜⾊的模块代表不同的⻜⾏模式，⽽图例则显⽰选择的内容。⽤⼾可以通过单击特定的

参数来选择或取消该参数对应的曲线，以便更专注于特定的数据。⿏标在特定的绘图轴上滚

动可以缩放该轴（⽔平或垂直），⽽在图形内滚动则可以缩放两个轴。同时，⽤⼾也可以通

过左右拖拽来移动图表，以便查看更多数据。

5. 关键知识点

5.1 关键知识点1：Flight Review数据分析中的图

表操作
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在⽇志分析中，期望姿态曲线与实际姿态曲线的重合性和跟随性是评估⻜⾏性能的重要指

标。当这两条曲线重合良好时，说明⽆⼈机的⻜⾏性能表现优异，PID调节达到了⽐较合适

的状态。这样的⽆⼈机能够迅速且稳定地达到预期的⻜⾏⻆度，表现出⾊。

通过分析各电机的输出PWM值，可以了解⽆⼈机的重⼼位置、电机安装情况以及⻜⾏过程

中的姿态变化。这对于判断⽆⼈机的平衡状态和⻜⾏稳定性⾮常重要。

此处编写参考资料，编写样式如下：

1. 

2. 

3. ⽆

A1：进⼊  ⽹站后，点击"Choose File…"按钮，选择⽇志⽂件并填

写正确的E-mail地址，然后点击"Upload"等待上传成功即可。上传完成后可以在⾸⻚看到

基本的⽇志信息，如机架、PX4版本、记录时间等。

A2：如果期望姿态曲线与实际姿态曲线不能很好地重合，说明⽆⼈机的⻜⾏性能存在问

题，可能是PID参数调节不够合适，导致⻜⾏器⽆法迅速且稳定地达到预期的⻜⾏⻆度。

5.2 关键知识点2：⽇志分析中的关键指标

5.3 关键知识点3：电机输出分析

6.参考资料

PX4官⽹⽇志分析⼯具介绍

RflySim官⽅⽂档

7.常⻅问题

Q1：如何正确上传⽇志⽂件到Flight Review⽹

站？

https://review.px4.io/

Q2：⽇志中期望姿态与实际姿态曲线不⼀致表⽰

什么问题？
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A3：通过分析各电机的输出PWM值，可以了解⽆⼈机的重⼼位置和电机安装情况。例如，

相邻两个电机输出较⼤可能意味着重⼼偏向这⼀侧；对⻆线电机输出偏⼤则需要检查电机座

是否⽔平安装。通过分析各轴电机输出变化还能推断⻜⾏器的姿态和动作情况。

1.  

2. 推荐配置请⻅：  

Q3：如何分析电机输出数据？

https://rflysim.com/ ↩
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf ↩
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