
通过RflySim⼯具链进⾏多旋翼⻜⾏器的设计与控制实验，涵盖从动⼒系统设计到失效保护

逻辑设计的8个递进实验，掌握多旋翼⻜⾏器的完整设计与控制流程。

软件要求：Windows 10及以上版本；RflySim⼯具链 。

硬件要求：笔记本/台式电脑1台 。

例程⽬录：

本实验包含多旋翼⻜⾏器设计与控制的8个递进实验：动⼒系统设计、动态建模、传感器标

定、滤波器设计、姿态控制器设计、定点位置控制器设计、半⾃主控制模式设计及失效保护

逻辑设计

RflySim平台利⽤⽬前的先进开发理念"基于模型开发（Model-Based Design）"流程，将多

旋翼⻜⾏器、Pixhawk⾃驾仪，以及MATLAB Simulink编程语⾔紧密联系在⼀起。

多旋翼设计与控制实践

1. 实验⽬的

2. 实验要求

[1]

[2]

3.实验地址

[安装⽬录]\RflySimAPIs\1.RflySimIntro\1.BasicExps\e2_MulticopterPractice

4. 实验内容或步骤

4.1 步骤1：熟悉RflySim平台
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完成多旋翼⻜⾏器设计与控制实践，包括8个递进实验：动⼒系统设计、动态建模、传感器

标定、滤波器设计、姿态控制器设计、定点位置控制器设计、半⾃主控制模式设计及失效保

护逻辑设计。

更多详情请⻅：

书籍购买链接： ，在线视频课程学习⽹站： 。

本书相关实验在RflySim位置： 。

4.2 步骤2：了解实验任务

4.3 步骤3：参考相关资源

https://rflysim.com/doc/zh/C/2.Multicopter_Practice.html

点这⾥ 点这⾥

4.4 步骤4：查找其他实验

../../5.RflySimFlyCtrl/Index.pdf
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https://rflysim.com/doc/zh/C/2.Multicopter_Practice.html
https://item.jd.com/12920412.html
https://www.bilibili.com/video/BV1wA411T7Vu/?spm_id_from=333.999.0.0&vd_source=3c57bec9aafbb3c903a990061af71ac4
../../5.RflySimFlyCtrl/Index.pdf


基于模型开发是⼀种先进的开发理念，将多旋翼⻜⾏器、Pixhawk⾃驾仪，以及MATLAB

Simulink编程语⾔紧密联系在⼀起，便于快速原型开发和验证。

涵盖了从动⼒系统设计到失效保护逻辑设计的完整过程，包括动态建模、传感器标定、滤波

器设计、姿态控制器设计、定点位置控制器设计、半⾃主控制模式设计等多个⽅⾯。

专为多旋翼设计与控制实践开发的仿真平台，集成了多种功能模块，便于教学和实验操作。

1. 

2. 

3. 

A1：访问  获取最新版本的RflySim⼯具链。

A2：可以通过京东链接购买：

5. 关键知识点

5.1 关键知识点1：基于模型开发（Model-Based

Design）

5.2 关键知识点2：多旋翼⻜⾏器设计与控制

5.3 关键知识点3：RflySim平台

6.参考资料

RflySim官⽅⽂档

多旋翼设计与控制实践说明

RflySim在线视频课程

7.常⻅问题

Q1：如何获取RflySim⼯具链？

https://rflysim.com/

Q2：如何购买《多旋翼设计与控制实践》教材？

https://item.jd.com/12920412.html
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https://rflysim.com/doc/zh/
https://rflysim.com/doc/zh/C/2.Multicopter_Practice.html
https://www.bilibili.com/video/BV1wA411T7Vu/?spm_id_from=333.999.0.0&vd_source=3c57bec9aafbb3c903a990061af71ac4
https://rflysim.com/
https://item.jd.com/12920412.html


A3：参考 ../../5.RflySimFlyCtrl/Index.pdf ⽂件获得更多实验使⽤信息。

1.  

2. 推荐配置请⻅：  

Q3：如何了解更多关于RflySim的实验？

https://rflysim.com/ ↩
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf ↩
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https://rflysim.com/
https://rflysim.com/doc/zh/HowToInstall.pdf
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